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これからの未来社会に求められる 
支援機器システムの開発研究

今後の
展開や
メッセージ 利用者の特徴や使用される環境を十分に

理解するとともに、色々な分野の人たちを
巻き込みながら一緒にモノづくりを実践し
ています。試作した機器は社会実装をして
評価・検証を行い、ユーザーたちのフィード
バックコメントをもとに改善を重ね、機器シ
ステムを提案します。

生活の質を向上させる総合的な支援機器の提案を目標とし、使用
者からの多種多様な要求に応えるべく十分なニーズ調査をもとに、
社会や暮らしに真に必要とされる機器システムと新たな価値を提案
します。
ロボット工学を基盤に、問題の本質を捉え、ユーザーエクスペリエン
スなインクルーシブデザインを実践しています。

⃝ VR・MRを活用した脚力低下を予防するトレーニング機器の提案
⃝ 認知症の人々を笑顔にする見守りロボットの開発と実用化
⃝ 高齢者や介護者にやさしい住環境（スマートハウス）の構築
⃝ �健常者も障がい者も共に楽しむことができるVRチェアスキー 

シミュレータの開発

研究
概要

VR型チェアスキーシミュレータ 脚力低下を予防する機器の社会実装

高齢者に優しい住空間の提案 農業作業を支援するロボットの提案
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